Лист 1       ГОЛОВНИЙ ЦИКЛ РОЗРАХУНКУ ПЕРЕХІДНИХ ПРОЦЕСІВ  З ВИКОРИСТАННЯМ ДИСКРЕТНОЇ МОДЕЛІ
1) Спочатку формується матриця з'єднань схеми П,  діагональні матриці активних опорів віток R, ємностей віток С-1; матриця індуктивностей віток L ;

2) Розрахунок вектора ЕРС  e  систем і ідеальних джерел:
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3) Розрахунок матриці провідностей Y  (у випадку лінійних R, L і C виконується один раз):
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4) Розрахунок матриці вузлових провідностей Yвуз (у випадку лінійних R, L і C виконується один раз):
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5) Розрахунок вектора еквівалентних джерел струму JKE:
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6) Знаходження напруги у вузлах схеми Uвуз: 
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7) Знаходження напруги віток Uв:
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8) Знаходження струмів, що протікають у вітках схеми:
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9) Знаходження напруг на ємностях схеми:
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Лист 2             МАТЕМАТИЧНА МОДЕЛЬ СИНХРОННОГО ГЕНЕРАТОРА
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         Схема заміщення синхронного генератора по осях d і q
Послідовність розрахунку по дискретній математичній моделі СГ, що реалізована у PowerNet simulator:

1. Розрахунок кута повороту ротора γ(n+1) по рівнянню 
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  і заповнення матриць перетворення Т,  Т-1;
2. Переклад напруги на вивідах статора СГ, розрахованого по МВН, в осі d, q:
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3. Розрахунок вектора струмів статора і ротора СГ:
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4. Визначення обертаючого моменту на валу машини:
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